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Roboty Intelektas 2023

Linijos sekimas

Uzduotis

Rungties tikslas yra kuo greiCiau pabaigti trasg, kiek jmanoma tiksliau sekant linijg.

N

Bendrosios nuostatos

Robotui yra grieztai draudZiama suzaloti dalyvius ar ZiGrovus.

Robotui yra draudZiama sugadinti trasg, kliGtis ar kitg organizatoriy inventoriy, nebent tai
yra rungties dalis.

Robotai turi bati autonominiai. Robotui vykdant uZduotj negalimas joks Zmogaus
jsikiSimas, nebent tai yra leistina rungtyje.

DraudZiama bet kokiais budais sgmoningai kenkti arba trukdyti kitiems dalyviams ar
robotams.

Robotai turi bati uzregistruoti iki organizatoriy nurodytos datos. Vienas robotas gali dalyvauti
tik vienoje rungtyje.

Robotai prieS dalyvavimag turi praeiti kvalifikacijg. Pavélavus | kvalifikacijg robotas gali
patekti j rungtynes tik su rungties koordinatoriaus leidimu ir atlikta vélesne kvalifikacija.
Kvalifikacijos metu bus priskirtas numeris robotui, kuris privalo biti uzklijuotas ant roboto
ir turi aiSkiai matytis.

Visus ginCytinus klausimus ir problemas, varzyby metu, sprendzia rungties koordinatorius.
Organizatoriai pasilieka teise keisti taisykles, atitinkamai informuodami dalyvius.

. Pazeidus Siuos nuostatus gresia diskvalifikacija arba baudziamoji atsakomybé.

Reikalavimai robotui

Roboto svoris negali virsyti 1 kg.

Roboto matmenys negali virSyti 0.25x0.25x0.25 m (ilgis, plotis, aukstis).

Papildomi reikalavimai LEGO robotams: Roboto dalys turi bati pagamintos ir platinamos
LEGO®; Galimos ir LEGO® licencijuotos dalys, jei jos yra tre€iujy Saliy gamintojy.

Komanda

Komandoje negali biti daugiau nei 5 asmeny.
Komandos pristatomy roboty kiekis yra neribojamas.

Varzyby laukas

Trasa yra juoda, 15 mm plocio, linija baltame lauke. Linija prasideda ir baigiasi pazymétoje
pradZios vietoje.

Trasa yra PVC audinio medziagos.

Trasoje gali bati sankryzy (viety, kur linija kerta save).
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Aplink linijg yra 0.25 m laisvo ploto j abi puses, iSskyrus sankryzose.
Linijos sankryzose yra statmenos bent iki 0.15 m nuo kirtimosi tasko.
Kampai gali bGti ne mazesni kaip 90°.

Minimalus linijos sukimosi spindulys yra 0 m.

1,5¢cm 215cm

/ 225cm

=25cm

<25cm

|
6cm
< an°
3 cm h‘go

1 pav. Trasos parametrai
Rungties eiga
Bendri nuostatai

Prie$ varzyby pradzig, robotas turi praeiti patikra.

Trasai jveikti yra skiriamos 3 minutés. Nespéjus jveikti visos trasos per §j laikg, roboto
bandymas nejskaitomas.

Robotui kirtus starto linijg, jis turi jveikti trasg be jokio iSorinio jsikiSimo. Kitu atveju robotas
diskvalifikuojamas.

Robotas, bet kuria dalimi atsidures uz trasos riby, diskvalifikuojamas.

Robotas, pametes linija, turi sugrjzti j linijos pametimo arba anksciau pravaziuotg vieta.

Laikas

Laikas pradedamas matuoti nuo to momento, kai robotas kerta starto linijg ir baigiamas,
kai pasiekia finisg.

Starto/finiSo linijos kirtimas fiksuojamas tada, kai roboto priekiné dalis kerta starto/finiSo
linija.

Laikas matuojamas elektroniniais vartais arba laikmaciu, priklausomai nuo jrangos
prieinamumo.



Nugalétojo iSrinkimas

Nugaléjusi yra ta komanda, kurios robotas rungtj jveikia greiCiausiai, nepaZeisdamas
anksciau paminéty reikalavimy.

Jeigu atsitinka taip, jog du ar daugiau roboty jveikia trasg per vienodg laiko tarpg (0,01 s
tikslumu), tie robotai atlieka pakartotinius vaziavimus tol, kol vienas jy uzduotj jveikia
greiciau nei kitas.

Jeigu tos pacios komandos keli robotai uzima prizine vieta, tai prizg gauna tik vienas
robotas, uzémes aukstesne vieta.



