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Roboty Intelektas 2023

Laser Tag rungtis

Uzduotis

Sios rungties tikslas yra patikrinti autonominio roboto gebéjima kuo tiksliau taikytis j
taikinj lazeriu, jam judant tiesia linija. Robotas turi pravaziuoti nustatytg trasg, jam
besitaikant su lazeriu j taikinio centrg. Vertinamas ne tik gebéjimas lazeriu pataikyti j
taikinio centrg, taciau ir gebéjimas judant kuo grei€iau ir kuo tiksliau koreguoti lazerio
pluosta. Rungtj laimi tas robotas, kuris pravaZiuoja visg trasg greiciausiai, tiksliausiai
iSlaikes lazerio spindulj apie taikinio centra.
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Bendrosios nuostatos

Robotui yra grieztai draudziama suzaloti dalyvius ar ZiGrovus.

Robotui yra draudziama sugadinti trasg, kliltis ar kitg organizatoriy inventoriy,
nebent tai yra rungties dalis.

Robotai turi bati autonominiai. Robotui vykdant uzduotj negalimas joks zmogaus
jsikiSimas, nebent tai yra leistina rungtyje.

Draudziama bet kokiais biidais sgmoningai kenkti arba trukdyti kitiems dalyviams ar
robotams.

Robotai turi biti uzregistruoti iki organizatoriy nurodytos datos. Vienas robotas gali
dalyvauti tik vienoje rungtyje.

Robotai prie$ dalyvavimg turi praeiti kvalifikacijg. Pavélavus | kvalifikacijg robotas
gali patekti j rungtynes tik su rungties koordinatoriaus leidimu ir atlikta vélesne
kvalifikacija.

Kvalifikacijos metu bus priskirtas numeris robotui, kuris privalo bati uzklijuotas ant
roboto ir turi aiSkiai matytis.

Visus gingytinus klausimus ir problemas, varzyby metu, sprendzZia rungties
koordinatorius.

Organizatoriai pasilieka teise keisti taisykles, atitinkamai informuodami dalyvius.
PaZeidus Siuos nuostatus gresia diskvalifikacija arba baudziamoji atsakomybeé.

Reikalavimai robotui

Roboto svoris neribojamas.

Roboto matmenys negali virSyti 1x1x1.5 m (ilgis, plotis, aukstis).

Robotui draudziama: keisti dydj; skleisti dujas, skyscius ar dulkes; lazerio spinduliu
akinti renginio dalyviy.

Naudojamas lazeris turi bati regimos srities (380 - 740 nm bangos ilgio), ne
stipresnés nei 2 klasés lazerinés spinduliuotés Saltinis (maksimali galia: 1 mW).
Robotas gali turéti tik 1 lazerj, kuris atvaizduoja tik j 1, ne didesnio nei 5 mm
skersmens, taska.

Robotas gali turéti savo optinio sekimo sistema.
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Duomeny apdorojimui galima naudoti papildomg kompiuterj, kuris bity, stacionarus
ir neturéty papildomy jvescCiy (pvz.: papildoma kamera ant kompiuterio, interneto
rysys ir t.t.).

Robotas ir lazerinis Saltinis privalo tureti START/STOP mygtukg arba galimybe
paleisti/sustabdyti nuotoliniu badu.

Komanda

Komandoje negali blti daugiau nei 5 asmenu.
Komandos pristatomy roboty kiekis yra neribojamas.

Trasa

Trasos plotis yra 3 metrai.

Trasos ilgis yra 1,5 metro.

Taikinys bus 0.15 m skermens ir jis atrodys kaip pavaizduota 1 pav.
Taikinys gali biti 0,5 - 2 metry aukstyje.

1 pav. Taikinys

Varzyby eiga
Bendri nuostatai

Robotui yra skiriami 3 bandymai.

Robotas trasoje turi nuvaziuoti 1,5 metro tiesiu keliu nuo juostéle pazymétos starto
linijos iki analogiSkai pazymeétos finiSo pozicijos.

Robotas turi pravaziuoti trasg greiCiau nei per 40 sekundziy.

Robotui pravaziavus trasg, dalyvis turi sustabdyti robotg ir iSjungti lazerinj Saltinj, o
teiséjas stabdo laiko skaiCiavimg ir fiksuoja finiSavimo laika.

Pradzia
Robotui praéjus kvalifikacijg, dalyviai kvie€iami organizatoriy nustatyta tvarka.

Pakviestas dalyvis per 10 min. turi sukalibruoti savo roboto jrangg ir paruosti
vaziavimui.
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Teiséjui leidus, robotas pastatomas prie starto pozicijos, ir jjungiamas lazerinis
Saltinis. Teiséjui davus signalg, robotas paleidziamas.

Nugalétojo iSrinkimas

Teiséjo programa seka lazerio spindulio padéties nuokrypj nuo taikinio centro ir
rezultatas bus vertinamas pagal sekimo paklaidos kreives RMS (root mean square)
verte — kuo arciau centro ir kuo ilgiau robotas iSlaikys lazerj, tuo mazesné RMS verté.
Varzybas laimés komanda, jgijusi maziausig RMS verte geriausiai pasisekusio
bandymo metu.

Jeigu yra keli robotai, kurie trasg pravaziavo tokiu pat pataikymo tikslumu, tada
nugalétoju skelbiamas robotas, jveikes trasg greiciau.

Pastabos

Vaziavimo metu robotas negali naudotis paSaline pagalba, antraip vaZiavimas yra
nutraukiamas.

Jeigu robotas lazerinio Saltinio spindulj nukreipia iS taikinio zonos j Song, dalyvis iSkart
privalo sustabdyti robotg ir i8jungti lazerj. Tokiu atveju bandymas nutraukiamas.



